
C X 系列智能型计数器 / 定时器
特 点 ：
⊙体积小巧，使用操作方便
⊙ 4位（CX2）、6位（CX3、CX8）LED数码管显示
⊙可逆计数：方波或正弦波输入；1段设定，R,N,C,F方式输出，

⊙计长系数设定范围 0.001～9999,计数可保留 0～3位小数显示

⊙自动停电记忆功能,数据保存 10年
⊙按键及外接端子复位功能，定时模式暂停功能
⊙四种定时范围可选：S、M.S、H.M.S、H.M
⊙定时器双延时功能，计数器（计米器）加减计数功能

⊙抗干扰能力强
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晶体管集电极开路输出（C X 2 C、C X 3 C、C X 8 C）或继电器触点输出（C X 3、C X 8）

五、外接端子                     
R

CX2C-PS41A

1 2 3 4 5 6 7

↑ ↑

↑

↑ ↑ ↑+ -
DC 5V OUT RST CP2 CP1

↑
DC1 0- 30 V

+
GND

输入信号

输入阻抗

最高计数速度

参数保存期限

晶体管输出容量

继电器触点容量

输出延时时间

计长度系数（P）设定范围

三、技术参数

频率信号：高电平5～3 0 V，低电平：0～2 V

≥ 10KΩ

3000cps  Max

≥ 10年

DC 24V/30mA  Max

AC  250V/3A

0.01～99.99S

0.001～9999

CX2C-PS41A

CX3C-PS61A

CX3-PS61A

CX8C-PS61A

CX8-PS61A

  定时范围

0.01S～9999H

0.01S～9999H.59M

0.01S～9999H.59M

0.01S～9999H.59M

0.01S～9999H.59M

DC5V或DC10-30V

DC5V或DC10-30V

AC 90-256V

DC5V或DC10-30V

AC 90-256V

     6

     6

     6

    6

辅助电源输出类型

无

无

12V

无

12V

晶体管

晶体管

继电器

晶体管

继电器

   计数范围

-1999～9999

-199999～999999

-199999～999999

-199999～999999

-199999～999999

4

其中DC5V或 DC10-30V供电的仪表可定做继电器输出       备注

  型    号 供电电源 显示位数

CX□ □ - □□□□ A
1:一段预置

4:4位显示    6:6位显示

S:比率设定

P:预置功能

空白:AC:90-256V供电   C:DC5V供电或 DC10～30V供电

外形尺寸：2：24H × 48W × 58L  3：36H × 72W × 58L  8：48H × 96W × 58L

CX系列仪表

序号

六、操作指南

先按  键再按△键修改 SV

值,按 RST键修改 SV 值小

数点位置

测量状态

↓

↓
测量状态

设定值(SV)

SET

按

↓
测量状态

按 SET键5S

↓SET确认

键保护菜单(LCK)

五 、 面 板
注：若实际仪表接线图与说明书不符，请以实际仪表接线图为准。

RST GND CP25V OUT CP1OUT

5 6 7

↑ ↑ ↑ ↑+ -

8

↑

↑

9

↑

101 2 3 4 11 12 13 14 15

RST GND CP2+12V CP1OUT

5 6 7

↑ ↑ ↑ ↑

8

↑

9

↑

101 2 3 4 11 12 13 14 15

CX8-PS61A

1 2 3 4 5 6 7

↑ ↑ ↑ ↑+ -
OUT RST GND CP2

8

↑
DC 5V

+

↑

9

GND
↑
CP1

10

1 2 3 4 5 6 7

↑ ↑ ↑
AC 90-250V RST GND CP2

↑

8

+12V
OUT

↑

9

↑
CP1

10

CX8C-PS61A

CX3C-PS61A

CX3-PS61A

CX2 CX3 CX8

设定键 增加键 右移键 复位键 设定键 增加键 右移键 复位键

输出指示灯

SET RST

△

△

OUT

设定键 增加键 右移键 复位键

输出指示灯

SET RST

△

△

OUT

SET RST

△

△

OUT
输出指示灯

6.1 按键操作说明

    SET键:设定及确认键,按一下该键确认所修改的参数.

    △ △键:增加键,按一下该键闪烁位加1    

△

△

△

键:右移键,按一下该键闪烁位右移一位

     RST键:复位键,按一下测量值及输出复位.

6.2 仪表参数操作流程

SET↓

按 SET键5秒(FUN)

↓

↓SET

计数(CNT)

↓SET

测量状态

↓

↓SET

↓
计长度系数(P)

SET

SET

计数速度(CP)

先按  键再按 键修改系数值,,按

RST键可改小数点

↓SET

↓

↓SET

计数方式(MOD)

先按  键再按 键选择,加计

数或减计数

先按 键再按 键选择 r、F、n、

c 方式

输出方式(OUT)

先按  键再按 键修改延时时间

输出延时时间(dLY)

先按 键再按 键选择,10,100,

1000,3000四种计数速度以秒计

信号触发边沿选择(AdGE)
先按  键再按 键选 PNP、NPN 方式

输入方式(IN)
先按  键再按 键选 A、B、C、

D 方式

先按 键再按△ △ △

△ △

△ △

△ △

△ △

△ △

△ △

△ △

△ △

△ △

键选择 ↓ 先按  键再按 键选择

先按 键再按△ 键选 F、R、

N、C方式
↓SET

先按  

△

△ △

键再按 键选择 S、MS、

HMS、HM方式

↓SET

输出方式(OUT)
↓SET

定时单位(RAN)

定时(TIM)

↓SET

定时方式(MOD)
先按 键再按 键选择,顺计时

或倒计时

输出延时时间(dLY)

先按  键再按 键修改延时时间

键保护菜单(LCK)

功能选择(FUN)

SET

B

A

5

25

30

D +0.5
-0

E +0.5
-0

C

F

5

DC 10-30V

DC 10-30V

AC 90-256V

F=68

F=68

F=68

二 、 型号说明

一 、 型号
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七、附加说明

6 、附表：仪表设定参数说明

1、作定时器用时，接线端子 C P2 具有暂停功能，即此端子接高电平( 5- 30 V)会引起定时暂停、输出保持。

2、输入仪表的复位信号及暂停信号的宽度要求大于等于 20ms。

3

4、输入导线应使用屏蔽线。仪表不能在湿度＞ 90% RH 的环境或酸碱性过大的场合使用。

5、 仪表输出方式设为 C 方式时,若输出延时时间大于等于下个计数或定时周期,仪表输出将不能自动复位 。

、若仪表显示“E r r o ”出错信息，请检查仪表参数 S V、P 的值，必须符合以下关系“S V ≥ P ＞ 0 ”

功能选择1

详见附图 2
输入方式3

2
计数、定时

方式

按“△”选  或
  ：加计数或顺计时模式。

  ：减计数或倒计时模式。

选择仪表的输入方式。按 键选择，

  方式：C P 2 低电平，C P 1 加计数；
       CP2 高电平，CP1 不计数；

  方式：C P 2 低电平，C P 1 加计数；

       CP2 高电平，CP1 减计数；
   方式: CP1 加计数, CP2减计数 显示值=CP1-CP2

   方式: CP2 滞后CP1,CP2加计数

        CP2超前CP1,则CP2减计数

10

选择仪表的输出方式，按 键选择。

参看附图 1：输出方式图（N、R、C、F）
详见附图 1

6
计长度系

数
0.001～9999

计数倍率，按 键修改。

例如：P 设为 10.00，则输入 1 个脉冲仪表显示 10。输
入 2 个脉冲仪表显示 20。

定时器无此参数

N，F 方式无此参数0.01S～99.99S 选择输出延时时间，按 键修改。输出延时时间9

计数器无此参数

选择定时器的定时单位，按 键选择。

计数速度

依输入信号的频率，合理选择计数速度。例如选

计数速度为1000CPS，则输入信号的最高频率为1000HZ。

用△键选择。

5

11

LCK=0001时，禁止修改SV值:LCK=0010时,禁止进入菜单;

LCK=0100时,按Set+ △

△

键恢复出厂设置;LCK=1000时,复位及外接复位锁定
键保护功能

4 位
6 位
(属于面板设定值)

设定值

0.01～999999S
（6 位显示定时器）
0～999999

（6 位显示计数器）

测量状态下先按  键进入 SV，再按  键修改设定

值,SET 键确认并返回，按 RST 键修改 SV 小数位置,

在定时功能时,仅有 S 计时单位能改小数点位置.

附图 1 ：输出方式

输出方式

与过程值

关系

显示值及输出延时到设定时间后回到

初始状态。

输出方式

与过程值

关系

说明

显示值自动回到初始状态，输出延时到设

定时间后自动回到初始状态。(若输出延

时时间大于等于下个计数 / 定时周期,仪
表输出将不能自动复位)

OUT输出

复位

设定值

显示 0

C （计数器、定时器)

OUT输出

复位

设定值

显示 0

R （计数器）

说明
（双延时功能）递减显示输出延时时间，

输出延时到设定时间后回到初始状态。

显示值及输出一直保持到复位输

入。
显示值递增（减）到最大（小），

输出一直保持到复位输入。

OUT输出

复位

设定值

显示 0

N （计数器、定时器）

OUT输出

复位

设定值

显示 0

R （定时器）

延时值

OUT输出

复位

设定值

显示 0

F （计数器、定时器）

显示值MAX

10,100,

1000,3000

8 输出方式

定时单位
7

（时 / 分 / 秒）

（分）

（秒）

序号 参数代号 参数含义 设定范围 说  明 备  注

选择仪表的测量功能，按 键选择。

    ：计数器功能，   ：定时器功能。

4
信号触发边沿
选择 :上升沿触发 :下降沿触发

（秒）

（时) (分）

:定时范围是 0.01S～999999S(6 位位显示)

:定时范围是 1M～9999H.59M(6 位位显示)

:定时范围是 1S～99H.59M.59S(6 位位显示)

:定时范围是 1S～9999M.59S(6 位位显示)

附图2：输入方式A 、B、C、D的计数情况如下：

模式 up down 说明书

A

B

0

← ←

←

A A

H

L

H

L

CP 1

CP 2

←

←

n
n- 1

n- 2

n- 3

n- 4

n- 5

0

← ←

←

A A

H

L

H

L

CP 1

CP 2

←

←

n

n- 1

n- 2

n- 3 n- 3

0

n- 2

n- 1

n- 2

← ← ← ←← ← ←

← ←

←

A A

H

L

H

L

CP 1

CP 2

←

←

0
0

1

2

3

2

1

3

2

← ← ← ← ← ← ←

← ←

←

A A

H

L

H

L

CP 1

CP 2

←

←

0

1

2

3

4

5

← ← ← ← ← ← ← ← ← ← ← ← ← ←

CP2低电平允许CP1计数

CP2高电平禁止CP1计数

C

D

n

n- 1

n- 2

n- 3

n- 2

H

L

H

L

CP 1

CP 2

0
0

1

2

3

2

1

3

2

← ← ←

← ←

← ←

←
← H

L

H

L

CP 1

CP 2

0

← ← ←

← ←

← ←

←
←

n- 3

n- 2

n- 1 n- 1

H

L

H

L

CP 1

CP 2

0
0

1

2

3

2

1

3

2

← ←

←

←

←

←←

← ← ←←

H

L

H

L

CP 1

CP 2

0

← ← ←

← ←

← ←

←

←←

← ← ←←

n- 1

n- 2

n- 3

n- 2

n- 3

n- 2

n- 1

n

up方式：

CP1加计数,CP2减计数

   显示值=CP1-CP2

down方式：

CP1减计数,CP2加计数

   显示值=CP2-CP1

up方式：

CP2滞后CP1,则CP2加计数

CP2超前CP1,则CP2减计数

down方式：

CP2滞后CP1,则CP2减计数

CP2超前CP1,则CP2加计数

←

1

←

←

 
   7、P（系数）的含义说明：

该参数可以将计数值转换成直观的工程量（例如：长度、流量、重量、容量等）送仪表显示；并进行相应的控制。每个输
入脉冲所代表的实际长度、流量、重量等工程量即为P（系数）值。例如：测量物体长度，当输入的脉冲个数为n，则物体
总长为：P（系数）乘以脉冲数，即L=P×n.仪表上数码管把物体长度L显示出来。(P=周长/n)

八、计数器、接近开关的连接图

九、计数器实际应用举例

注：若旋转编码器A相及B相为集电极开路输出，

则应在CP1、CP2输入端加上拉电阻，

阻值视编码器内部参数而定，标准值为5.1KΩ。

码轮M 接近开关

CP1

CP2

GND

12V
CX仪表

控制电平输入(A、B输入方式)

感应头 OUT

←
←

CP1

CP2

GND

12V

OUT

12V

CX仪表

码

轮

旋转编码器

A相

B相

0V

DC12V

晶体管集电

极开路输出

(D输入方式)

←
←

M

←

RL

Imax ≤30mA

例1： 例2：

    CP2为低电平时（悬空）CP1加计数

     CP2为高电平时，CP1为减计数

    (若用户无高电平时，可短路CP2与+12V

或CP2与+5V两个接线端子）

 B 输入方式（加或减计数）

三线

接近

开关

+12V

CP1

GND

RST

GND

棕线（Power)

黑线（Out)

蓝线（GND)

CX

计

数

器

二线

接近

开关

+12V

CP1

GND

RST

GND

棕线（Power)

蓝线（Out)

CX

计

数

器
470Ω～３ＫΩ

R
e
s
e
t

R
e
s
e
t

CP2低电平允许CP1计数

CP2高电平则CP1减计数

5.1K

△△

△△

△△

△△

△△

△△

△△


